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PASI Bilan                    

	Établissement : Lycée LAFAYETTE



	Titre du projet : Animation du club robotique



	Nom du coordonnateur :   Mr COUPART Jack                       Fonction ou discipline :  Electronique




1 De l'émergence du projet à son aboutissement

A partir de quel état des lieux ce projet a – t – il émergé? 


Un club robotique animé par les élèves existait déjà.


Des élèves motivés étaient demandeurs


Un professeur pour encadrer le groupe est nécessaire, car il peut mobiliser plus rapidement les 
moyens à mettre en œuvre pour réaliser les robots

Quels étaient les objectifs initiaux? 


- Participation aux concours de robotique


- Initiation aux langages de haut niveau

   - Travaux pluridisciplinaires

Ont-ils été modifiés au cours de la mise en œuvre du projet? Pourquoi? 


- Aucune modification

Quels sont les effets obtenus ? Vos commentaires en regard des effets attendus ? 


- Implication des élèves dans la recherche d’informations


- Concertation pour les solutions retenues


-  Coordonner les différentes tâches

- initiation aux langages de hauts niveaux

2 Les acteurs et la mise en œuvre du projet

Constitution de l'équipe qui a conduit le projet (professeurs, autres personnels de l'établissement, intervenants extérieurs) ? 


Mr COUPART

Les élèves impliqués dans le projet (niveaux/classes/groupes; nombre total d'élèves)

	Nom
	Classe

	ARNAUD Rémi

	TSI2

	BLANCHARD

	TEL1

	BELLOT  Arnaud
	TEL2

	BRULLEZ 
	1TE2

	CHARRIER Cédric
	TEL2

	DUSSOURD Alex
	TSI2

	MALY  Romain
	TEL2

	MARQUES Jérémy
	TEL1

	PRADIER Paul
	TEL1

	RIHAI
	1S3

	VAUQUOY Vincent
	TEL1


Objectifs

- Participation aux qualifications du concours de robotique organisé par planète sciences le 23 et 24 Février ( voir photos)

Participation aux journées portes ouvertes du lycée LAFAYETTE

Participation au Forum des passions du lycée LAFAYETTE

3 Analyse et perspectives

Déroulement de  l'année

Début octobre:


 Début du club  

Mi-octobre


 règlement du concours : ( voir fichier-joint)

Fin octobre


Équipement en établis de récupération 

Début novembre


 Récupération de 4 ordinateurs , Création du budget prévisionnel et commande

Fin Novembre


 Fin de la configurations des ordinateurs, Réception d'une partie de la commande ( moteurs, 
roues, composants électroniques, Lego Mindstorm) 

Décembre


 Conception du Châssis et demande de réalisation en aluminium auprès du Génie mécanique 
Conception de  l'électronique de puissance embarquée (2 versions par sécurité)


Conception de l'électronique de commande (2 Versions par sécurité)

Janvier


 Réalisation des cartes électronique et mise au point


Obtention d'une connexion internet

Obtention de licences Labview gratuite pour les élèves et le club (prix réel > 1300€)

Fin janvier


Réception de la 2ème partie de la commande (bois et contre-plaqué pour réaliser le terrain)

Début février


Création du Châssis à la main car le génie mécanique n'a pas eu le temps de le faire


Réalisation d'un demi-terrain pour les tests

Mi-février


 Tests et mise au point

23 février : Qualification à Vaux en Velin

· 8 -10h Homologation (voir photos)

Problème: Le Terrain est incliné à 10 % et est peint: Notre robot est trop léger et il glisse. Nous l'avons lesté, mais pas suffisamment.

· 10h30 début du concours

· Le robot glisse toujours et reste sur le bas du terrain

· La partie autonome du robot (suiveur de ligne) n'arrive pas à détecter la ligne

· 18h Fin du concours Résultat: 22ème, non qualifié ( les 10 premiers sont qualifiés)

Début Mars


Fin de Réalisation du terrain et mise en place d'un lest de 2Kg sur les roues arrières


Le robot fonctionne maintenant parfaitement

Mi-mars


 Journée portes ouvertes: Les visiteurs peuvent l'essayer

Fin mars 


 Améliorations du robot

Début avril


Forum des passions: Tout les élèves peuvent essayer le robots

Mai:


Commande de servo-moteur, de cartes électroniques spécialisées, de capteurs spécifiques ( argent économisé à cause de la non qualification)


Définition du projet de l'année 2008-2009

Projet:


3 équipes

Équipe 1


Participation au prochain concours


Les parties électroniques étant déjà opérationnelles, le robot sera réalisé plus rapidement


Le terrain pourra être réutilisé avec quelques modification


Le robot sera fait en bois ( gain de temps)

Équipe 2


Réalisation d'un robot télécommandé sans fils équipé de caméra (récupération)

Équipe 3


Réalisation d'un robot pendulaire

Conclusion

Nous avons démarré avec quasiment rien avec une équipe complètement nouvelle à l'exception de Arnaud Rémi. Nous nous sommes basés sur son expérience

- Le Temps dont nous disposions entre la réception du matériel et les éliminatoires était  trop court.

- Les moyens financiers ont limité considérablement les objectifs

- Un concours doit se préparer sur le long terme

· Le concours limite trop les champs d’actions

Pour l'an prochain


Nous disposons de plus de matériel et d'une base opérationnelle.

Certains élèves veulent aller plus loin, et créer des robots selon leurs idées.

